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Sterownik radiowy umozliwia zdalne sterowanie urzadzeniami elektrycznymi przy
pomocy nadajnikow radiowych (pilotéw). RE-1K jest sterownikiem jednokanatowym,
RE-2K sterownikiem dwukanatowym. Oba typy sterownikdw moggq wspotpracowaé

maksymalnie z 16 pilotami. Sterowniki obstuguja wytacznie piloty produkowane
przez firme SATEL.

Konstrukcja oparta jest o podzespoty firmy Microchip Technology Inc., wykorzystujace
w transmisji miedzy nadajnikiem i odbiornikiem dynamicznie zmieniany kod
w technologii KEeeLoqQ®. Zapewnia zaréwno bezpieczenstwo uzytkowania jak
i odpornosc¢ na przypadkowe sygnaty sterujgce, pochodzace z innych urzadzen.
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Rysunek 1. Schematyczny widok ptytki sterownika radiowego RE-2K

Na ptytce elektroniki sterownika RE-1 zamontowany jest tylko jeden przekaznik,
w zwigzku z czym nie ma na niej kotkdw K2 oraz zaciskéw drugiego przekaznika.

Opis zaciskow:

SS - wyjscie sterujgce sygnalizatorem (OC);

+12V — wejscie napiecia zasilajgcego (napiecie state od 9V do 16V);
COM — masa;

C1 - zacisk wspdlny przekaznika kanatu 1;

NC1 - zacisk rozwierany przekaznika kanatu 1;

NO1 - zacisk zwierany przekaznika kanatu 1;
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C2 - zacisk wspdlny przekaznika kanatu 2 (tylko RE-2K);
NC2 - zacisk rozwierany przekaznika kanatu 2 (tylko RE-2K);
NO2 - zacisk zwierany przekaznika kanatu 2 (tylko RE-2K);
TMP - zaciski styku sabotazowego.
Dwukolorowa dioda LED wskazuje stan pracy modutu i pomaga zaprogramowac
parametry sterownika:
e Swieci na zielono — normalny tryb pracy;
e Swieci na czerwono — odbieranie sygnatu z pilota w normalnym trybie pracy;
e miga na zielono — oczekiwanie na pierwsze nacisniecie przycisku w pilocie
w trakcie wprowadzania nowego pilota do pamieci sterownika;
e Mmiga na czerwono
— w trakcie wprowadzania nowego pilota do pamieci sterownika — oczekiwanie na
drugie nacisniecie przycisku w pilocie;
— po nacisnieciu przycisku programowania na co najmniej 7 sekund — kasowanie
pamieci sterownika;
— po nacisnieciu przycisku w pilocie w normalnym trybie pracy - bateria w pilocie
jest wyczerpana;
e miga na przemian na czerwono i zielono — programowanie czasu zatgczenia
monostabilnego przekaznika.
Przycisk programowania pozwala na:
e wprowadzenie pilotow do pamigci sterownika;
e zaprogramowanie czasu przetaczenia monostabilnego przekaznika;
e skasowanie pamieci sterownika.
Kotki J8 stuzg do okreslenia trybu pracy przekaznika kanatu pierwszego (K1). Kokki
J7 (tylko RE-2K) stuzg do okreslenia trybu pracy przekaznika kanatu drugiego (K2).
Wyjscie SS jest typu OC, tzn. w stanie aktywnym jest zwierane do masy. Na wyjsciu
sygnalizowane jest zatgczenie przekaznika w trybach impulsowym i monostabilnym
oraz przetgczenie przekaznika w trybie bistabilnym. Sygnalizacja jest realizowana
w postaci trzech impulsdéw o czasie trwania 0,16s kazdy. Wyjscie SS moze byc¢

wykorzystywane np. do sterowania sygnalizatorem. Dopuszczalne obcigzenie wyjscia
SS wynosi 500mA.

2 Montaz

Sterowniki radiowe RE-1K i RE-2K montowane sg w obudowie plastikowej. Przy
zamykaniu obudowy nalezy zwrdci¢ szczegodlng uwage, aby nie wcisng¢ kablami
przycisku programowania.

Zaleca sie uzywanie w pilotach baterii przewidzianych do uzytkowania przez
producenta. Konieczna jest okresowa kontrola stanu baterii (np. przez obserwacje
sposobu swiecenia diody LED na ptytce odbiornika podczas naciskania przycisku
pilota) i w razie potrzeby wymiana zuzytych baterii na nowe.

Uwagi:
e Zuzytych baterii nie wolno wyrzucac, nalezy z nimi postepowac w sposob zgodny z
obowigzujgcymi przepisami (Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

e Nie wolno ingerowac w konstrukcje bgadz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Dotyczy to w szczegdlnosci dokonywania zmian podzespotow i elementow.
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3 Programowanie

3.1 Dodawanie pilotéow

Piloty wprowadza sie do pamieci sterownika przy pomocy nastepujacej procedury:
1. Nacisng¢ przycisk programowania — dioda LED zacznie migaé¢ na zielono.
2. Nacisng¢ dowolny przycisk na pilocie — dioda LED zacznie miga¢ na czerwono.

3. Nacisng¢ ponownie przycisk na pilocie — dioda LED zacznie jednostajnie swieci¢ na
zielono. Pilot zostat wprowadzony do pamieci.

Uwaga: Jezeli pamieC jest juz zapetniona Ilub pilot jest nieprawidfowy (innego
producenta), to po pierwszym nacisnieciu przycisku pilota sterownik powroci
do zwyktego stanu.

Przyciski pilota sg automatycznie przypisywane do przekaznika, ktérym mogq
sterowac.

3.2 Usuwanie pilotéw

Usuniecie pilota z pamieci sterownika mozliwe jest jedynie poprzez skasowanie catej
zawartosci pamieci. W tym celu nalezy nacisngé i przytrzymac przycisk
programowania przez ok. 7 sekund — dioda zacznie miga¢ na czerwono, sygnalizujac
w ten sposdb skasowanie pamieci (i przywrdcenie fabrycznego czasu przetgczenia
monostabilnego). Kiedy dioda ponownie zacznie jednostajnie swieci¢ w kolorze
zielonym, sterownik jest gotowy do programowania nowych pilotéw.

3.3 Programowanie trybu pracy przekaznikow

Przekaznik moze pracowa¢ w jednym 2z trzech trybow, w zaleznosci od
umiejscowienia zworki na kotkach:
- kofki rozwarte - tryb bistabilny — kazde nacisniecie przycisku pilota przetgcza
stan przekaznika na przeciwny.

- zworka zatozona na dwodch dolnych kotkach - tryb impulsowy — przekaznik
zafgczany jest na czas przycisniecia przycisku pilota.

- zworka zatozona na dwoch gornych kotkach - tryb monostabilny — przekaznik
zafgczany jest na zaprogramowany czas.

Uwaga: Czas zatgczenia monostabilnego jest obliczany nie od momentu nacisniecia
przycisku, lecz jego zwolnienia.

Fabrycznie czas zatgczenia monostabilnego zaprogramowany jest na 5 sekund. Moze

on zosta¢ zmieniony przez uzytkownika i ustawiony w zakresie od 1 do okoto 250

sekund przy pomocy nastepujacej procedury:

1. Nacisng¢ dwukrotnie przycisk programowania — dioda LED zgasnie.

2. NacisngC przycisk pilota przypisany do kanatu i przekaznika, ktérego czas
programujemy — dioda LED zacznie migac¢ na przemian na zielono i czerwono.

3. Po odmierzeniu zgdanego czasu nacisng¢ ponownie przycisk pilota - dioda LED
zacznie jednostajnie Swieci¢ na zielono.
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4 Dane techniczne

Zasieg W terenie OtWartym .........coouiiiiiiiii e do 100m
....................... (obecnos¢ przeszkody miedzy nadajnikiem i odbiornikiem zmniejsza zasieg dziatania urzgdzenia)
Liczba wyjSC SterowanyCh ..........cooooiiiiiiiiiiiiiee e 1 (RE-1K) / 2 (RE-2K)
Nominalne napiecie zasilania...............cooieiiiiiii i 12V DC
Pobor pradu minimalny ... ok. 16mA
Pobdr pradu maksymalny..........c.cocooevvveeiiiiicineeeen, ok. 40mA (RE-1K) / 60mA (RE-2K)
Zakres regulacji czasu przetaczenia w trybie monostabilnym........................ 1 do 250s
Obcigzalnos¢ stykow przekaznika przy napieciu 24V DC.........ooovvvvvvvvveiiiiiieiieieeeeeeee, 2A
Obcigzalno$E WYjSCia SS (OC) ... oo 500mA
Zakres czestotliwoSCi Pracy........cccceevieeeeiieeiiccee e 433,05 + 434, 79MHz
Zakres temperatur pracy odbiorniKa............ooevuuviiiiiiieeeeeeecre e 0 do +55°C
Zakres temperatur pracy nadajnika (pilota).........cccoooeiiiiiiiiiiiii, -20 do +55°C
Wymiary ODUAOWY .......eiiiiiiiieeei e 72x118x24mm
Typ baterii PIllota ........o.eiee e 23A 12V
Masa: RE-T e 175¢g

RE-2. .ot 131g

SATEL sp. z o.0.

ul. Schuberta 79

80-172 Gdansk
tel. 0-58 320 94 00; serwis 0-58 320 94 30
dz. techn. 0-58 320 94 20; 0-604 166 075

info@satel.pl
www.satel.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI
Wyréb: Producent: SATEL spétka z o0.0.
RE-1K — zestaw sterownika radiowego ul. Schuberta 79 c € ‘I 4 7 1
RE-2K — zestaw sterownika radiowego 80-172 Gdansk, POLSKA
tel. (+48 58) 320-94-00
fax. (+48 58) 320-94-01

Opis wyrobu: Zestaw sterownika radiowego o kodowanej transmisji, posiadajacy 1 lub 2 wyjscia sterowane,
pracujacy w pasmie czestotliwosci 433,05MHz — 434,79MHz. Zestaw sktada sie z odbiornika zasilanego
napieciem statym +12V oraz zasilanych bateryjnie pilotéw zdalnego sterowania (nadajnikéw) typu T-2.
Urzadzenie pozwala na sterowanie urzadzen niskonapigciowych, w tym central alarmowych.

Wyrob jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 1999/5/EC

Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1: v.1.3.1; EN 300 220-3: v.1.1.1;
EMC: EN 301 489-1: v.1.4.; EN 301 489-3: v.1.4.1

LVD: EN60950-1:2001
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